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1. ข้อควรระวงั 

ขอ้ควรระวงัในการติดตั้งเคร่ืองชัง่ เพือ่ใหม้ัน่ใจวา่เคร่ืองชัง่จะทาํงานไดดี้ท่ีสุด กรุณาปฏิบติัตาม

คาํแนะนาํดงัต่อไปน้ี 
 
 

 
  

 

 

 
 

 

 

 

   

 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

  

หา้ม! ถอดแยกสว่นประกอบของ

เคร่ืองชัง่ 

หา้ม! วางนํา้หนกับนแท่นชัง่มาก 

กว่าพิกดัสงูสดุของเคร่ืองชัง่ 

ควร! ตอ่สายกราวเพื่อใหก้ระแส 

ไฟฟ้าคงท่ี  

หากเกิดการชาํรดุเสียหายกรณุา

ติดตอ่ผูแ้ทนจาํหนา่ยเพ่ือ 

ใหไ้ดรั้บการซ่อมบาํรงุ 

อย่างถกูวิธี 

การตอ่สายกราวจะชว่ยลดปัญหาท่ีเกิด

จากกระแสไฟฟ้าไมค่งท่ี หรือการถกู

ไฟชอ๊ต 

หา้ม! ถอดปลัก๊โดยดงึท่ีสายไฟ หา้ม! ตดิตัง้ หรือใชง้านเคร่ืองชัง่

ใกลก้บั วตัถไุวไฟ หรือกา๊ซท่ีมี

ฤทธิ์กดักร่อน 

หา้ม! ทาํนํา้หกใสเ่คร่ืองชัง่ หรือ

ตดิตัง้ในสถานท่ีท่ีมคีวามชืน้สงู 
แรงดึงท่ีสายอาจทาํใหเ้กิดไฟชอ๊ต หรือไฟ

ไหม ้ เพ่ือป้องกันไฟชอ๊ต หรือการอ่านค่า

ผิดพลาด 

หลีกเลี่ยง! การตดิตัง้เคร่ืองชัง่

ใกลแ้หลง่กาํเนดิความรอ้น หรือ

โดนแสงแดดโดยตรง 

เสยีบปลัก๊ใหแ้นน่กบัเตา้รับบน

ผนงัเพื่อป้องกนัไฟชอ๊ต 

ใช!้ Adaptor ท่ีเหมาะสมกบัเคร่ือง

ชัง่ 

Adaptor ท่ีไมถ่กูตอ้งอาจทาํใหเ้คร่ืองชัง่

เสียหายได ้
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ข้อควรระวงั 

 

 

ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ใชง้านกบักระแสไฟฟ้าท่ีเหมาะสม และเพื่อใหเ้คร่ืองชัง่ทาํงานอยา่งเตม็

ประสิทธิภาพ ควรเสียบปลัก๊ทิ้งไว ้30 นาทีก่อนใชง้านเพื่อเป็นการวอร์มเคร่ือง 
 
 

 
  

 

 

 
 

 

 

 

   

 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

  

เพื่อการแสดงผลท่ีถกูตอ้งอย่าง

สมํา่เสมอ เคร่ืองชัง่ควรไดร้ับ

การปรัปแตง่โดยผูแ้ทนจาํหนา่ย

เป็นระยะ 

หลีกเลี่ยง! แรงกระแทกท่ีเกิดกบั

เคร่ืองชัง่ เชน่การโยนของ 

ขณะเคลือ่นยา้ยใหจ้บัท่ีตวัเคร่ือง

ชัง่ หา้มจบัท่ีจานชัง่  

เก็บเคร่ืองชัง่ใหห่้างไกลจาก

อปุกรณท่ี์มสีนามแม ่เหล็กไฟฟ้า 

สถานท่ีตดิตัง้ ควรมัน่คง มี

อณุหภมู ิและสภาวะแวดลอ้มคงท่ี 

ปรับระดบัของเคร่ืองโดยการปรับ

ท่ีขาปรับทัง้ 4 ใหฟ้องอากาศอยู่

กึ่งกลางตวัวดัระดบั 

นาํแบตเตอร่ีออกจากเคร่ืองชัง่ 

เมือ่ไมใ่ชง้านเป็นเวลานาน เพราะ

การรัว่ไหลของแบตเตอร่ีเป็น

อนัตราย 

สนามแมเ่หล็กไฟฟ้าอาจรบกวนการ

แสดงผลท่ีถกูตอ้ง 



TI-02  Ver.DGS-TI02-01 
หนา้ 5 จาก 13 

 

2. ข้อมูลจําเพาะ 

TIGER TI-02 

ความแม่นยาํ Class III 

ความไม่เป็นเชิงเส้น 0.01%F.S 

แรงดนัไฟฟ้าท่ีจ่ายโหลดเซลล ์ DC 5V,up to 4 load cells 350 Ω 

พอร์ตเช่ือมต่อ พอร์ตเอาตพ์ุตแบบอนุกรม 

Sampling rate 20 คร้ังต่อนาที (สามารถเลือกได)้ 

แหล่งจ่ายไฟ 

อินพุต 120~240V    

เอาตพ์ุต 9V/500mA    

ไฟชาร์จแบตเตอร่ี 6V/1.3AH    

การใชพ้ลงังานของระบบ 

การใชพ้ลงังานหลกั 12 mA 

การใชพ้ลงังานหลกั (พร้อมไฟแบค็ไลท)์ 36 mA 

การใชพ้ลงังานหลกั (พร้อมไฟแบค็ไลทแ์ละ RS-232) 48 mA 

อายกุารใชง้านแบตเตอร่ี 320 ชม. 
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3. ฟังก์ช่ันการทาํงาน 

ปุ่ม ฟังกช์ัน่ การทาํงาน 

 
1 กดปุ่ม OFF คา้งไว ้2 วนิาทีเพ่ือปิดเคร่ืองชัง่ 

 

1 เพ่ือเปิดเคร่ืองชัง่ 

2 เพ่ือรีเซ็ตนํ้ าหนกัเป็น “0” แต่ค่าท่ีแสดงตอ้งนอ้ยกวา่ ± 2% ของพิกดัสูงสุด 

3 
การหกัค่าภาชนะ จดัเก็บนํ้ าหนกัปัจจุบนัไวใ้นหน่วยความจาํเป็นคา่นํ้ าหนกัแลว้หกัค่า นํ้ าหนกั

ออกจาก นํ้ าหนกับนจานชัง่จะแสดงผลเป็นนํ้ าหนกัสุทธิ(Net weight) 

4 เพ่ือเล่ือนช่องวา่งไปทางขวาหรือเล่ือนข้ึนในโหมดการตั้งค่า 

 1 เพ่ือเลือกหน่วยนํ้ าหนกัท่ีตอ้งการ 

2 เพ่ือออกจากโหมดการตั้งค่า 

 1 
เพ่ือดูนํ้ าหนกัรวม(Gross)หรือนํ้ าหนกัสุทธิ(Net)  เม่ือมีนํ้ าหนกัเหลือในสภาวะทดนํ้ าหนกั(Tare)  

คียอ่ื์นๆ ทั้งหมดจะถูกปิดการงาน ใชง้านเม่ือเปิดใชง้านนํ้ าหนกัรวม 

2 เพ่ือเพ่ิมค่าตวัเลขใชใ้นการตั้งค่า 

 
1 คียย์นืยนัในโหมดการตั้งค่า 

2 ส่งขอ้มูลดว้ยตนเองผา่น RS232 ไปยงัคอมพิวเตอร์หรือเคร่ืองพิมพ ์

3 เพ่ือสะสมนํ้ าหนกันํ้ าหนกั สูงสุดคือ 9999 คร้ัง 

 
1 เพ่ือเรียกคืนค่าการสะสม 

2 กดปุ่มคา้งไวเ้พ่ือจะลา้งนํ้ าหนกัสะสม 

3 เพ่ือยา้ยตาํแหน่งช่องวา่งไปทางซา้ยหรือลงในโหมดการตั้งค่า 
 

4. พอร์ตการเช่ือมต่อ 

4.1. พอร์ตการเช่ือมต่อโหลดเซลล์ 

 

 

 

 

 

 

 

 

INDICATOR       LOAD CELL 
1    -------------   +Excitation 
2    -------------   +Sense 
3    -------------   -Excitation 
4    -------------   -Sense 
5    -------------   +Signal 
6    -------------   (GND) shield  
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4.2. พอร์ตเช่ือมต่อ RS232 (ต่อคอมพวิเตอร์หรือเคร่ืองพมิพ์) 

 

 

 

 

 

5. การตั้งค่าพารามเิตอร์ 

หากตอ้งการเขา้ฟังกช์ัน่การตั้งค่าระบบใหก้ด ปุ่ม                   และปุ่ม                 พร้อมกนั ก็จะเขา้เมนูการตั้งค่า   

กดปุ่ม                เพ่ือเลือกฟังกช์ัน่พารามิเตอร์ ( UF-1 ~  UF-2 )   

“*” หมายถึงฟังกช์ัน่ถูกลอ็คเม่ือเป็น “Approval Version” 

5.1. UF-1 A/D count ค่าสัญญาณโหลดเซลล์ 

(1) กดปุ่ ม              เพ่ือดขูอสญัญาณโหลดเซลล ์A/D 

(2) กดปุ่ ม               เพ่ือดคูา่แรงดนัไฟฟา้แบตเตอรี ่หรอืกดปุ่ ม              เพ่ือกลบัสูเ่มน ูUF-1 

(3) กดปุ่ ม               เพ่ือเลอืกไปยงัพารามเิตอรถ์ดัไป 

(4) กดปุ่ ม               เพ่ืออกจากเมนแูละกลบัสูเ่มนกูารชั่งนํา้หนกัปกติ 

5.2. UF-2 High / Low limits setting ตั้งค่าขีดจํากดันํา้หนัก สูงกว่า/ตํ่ากว่า 

(1) กดปุ่ ม               เพ่ือเขา้สูก่ารตัง้คา่ 

(2)  หนา้จอจะแสดง    00.000L (ตัง้ขีดจาํกดันํา้หนกัตํ่ากวา่) 

(3) ใชปุ้่ ม                 และปุ่ ม              เพ่ือเลือ่นตาํแหนง่และกดปุ่ ม              เพ่ือเปลีย่นคา่ตวัเลข 

(4) กดปุ่ ม                เพ่ือยืนยนัการตัง้คา่ 

(5) หนา้จอจะแสดง   00.000H (ตัง้ขดีจาํกดันํา้หนกัสงูกวา่) 

(6) ใชปุ้่ ม                 และปุ่ ม              เพ่ือเลือ่นตาํแหนง่และกดปุ่ ม             เพ่ือเปลีย่นคา่ตวัเลข 

(7) กดปุ่ ม                เพ่ือยืนยนัการตัง้คา่ 

(8) หนา้จอจะแสดง   o .000 ดจูากหมายเหตดุา้นลา่ง 

(9) ใชปุ้่ ม                 และปุ่ ม              เพ่ือเลือ่นตาํแหนง่และกดปุ่ ม              เพ่ือเปลีย่นคา่ตวัเลข 

(10) กดปุ่ ม                เพ่ือยืนยนัการตัง้คา่ 

  

INDICATOR          PC/PRINTER 
1   ------------- RXD 
2   ------------- TXD 
3   ------------- GND 
4   ------------- NC 
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หมายเหตุ:     0    0    0 

        A    B    C 

A --- เสยีงเตือน: 0= เตอืนแมน้ํา้หนกัสเถียร 1= เตือนเมื่อนํา้หนกัเสถียร 

B --- จอแสดงผล HI , Lo : 0= แสกงแมน้ํา้หนกัสเถียร 1= แสดงเมื่อนํา้หนกัเสถียร  

C --- เสยีงเตือนเมื่อ: 0= ปิดแจง้เตือน   1= เตือนเมื่อนํา้หนกั OK   2= เตือนเมื่อนํา้หนกั HI - Lo 

• เมื่อตัง้ขีดจาํกดัตํ่ากวา่เป็น 0 จะยกเลกิการตรวจสอบนํา้หนกัทัง้หมด 

• ฟังกช์ั่นนีจ้ะถกูลอ็คเมื่อตัง้คา่ UF-5 เป็น “Hold 1” 

5.3. UF-3 Auto-power off ปิดเคร่ืองอตัโนมัติ 

โหมด: AoFF00 : ปิดโหมดการปิดเคร่ืองอตัโนมติั 

            AoFF01 : ตั้งค่าปิดเคร่ืองอตัโนมติัหลงัจากไม่ไดใ้ชง้าน 1 นาที สามารถตั้งค่าได ้01-99 นาที 

(1) กดปุ่ ม                 เพ่ือเขา้สูก่ารตัง้คา่ปิดเครือ่งอตัโนมตั ิ

(2) กดปุ่ม                   และ                 เพ่ือเล่ือนตาํแหน่งและกดปุ่ม                  เพ่ือเปล่ียนค่าตวัเลข 

(3) กดปุ่ม                   เพ่ือยนืยนัการตั้งค่า 

5.4. UF-4  Back light Setting ตั้งค่าแสงสว่างพืน้หลงั 

โหมด: :  lit a    : อตัโนมตั ิ

              lit on  : เปิดตลอด 

             litoFF  : ปิดตลอด  

(1) กดปุ่ ม                เพ่ือเขา้สูก่ารตัง้คา่ 

(2) กดปุ่ม                  เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ 

(3) กดปุ่ ม                 เพ่ือยืนยนัการตัง้คา่ 

5.5. UF-5   HOLD function (*) 

โหมด :    HoLd 0  : ปิดการใชง้าน 

  HoLd 1  : ฟังกช์ั่นชั่งสตัว ์(นํา้หนกัเคลือ่นไหว)  

  HoLd 2  : คา้งคา่นํา้หนกัสงูสดุ(นํา้หนกัท่ีคา้งไวส้ามารถกดปุ่ มใดก็ไดเ้พ่ือยกเลกิ) 

  HoLd 3  : คา่นํา้หนกัคงท่ี(นํา้หนกัท่ีคา้งไวส้ามารถกดปุ่ มใดก็ไดเ้พ่ือยกเลกิ) 

  HoLd 4  : คา่นํา้หนกัคงท่ี(นํา้หนกัท่ีคา้งสามารถยกเลกิอตัโนมตัท่ีินํา้หนกัเป็นศนูย)์ 
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(1) กดปุ่ ม                  เพ่ือเขา้สูก่ารกาํหนดคา่ฟังกช์ั่น 

(2) กดปุ่ม                    เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ 

(3) กดปุ่ม                    เพ่ือยนืยนัการตั้งค่า 

หมายเหตุ: สาํหรบั HoLd 1  : 

(1) กดปุ่ ม                 หนา้จอจะโชวแ์สดง PCT002 

(2) ใชปุ่้ม                   และปุ่ม                 เพ่ือเล่ือนตาํแหน่งและกดปุ่ม                เพ่ือเปล่ียนค่าตวัเลขซ่ึง

กาํหนดค่าไดต้ั้งแต ่ 001 ~ 100 หน่วยของการชัง่สตัว ์

(3) กดปุ่ ม                 หนา้จอจะโชวแ์สดง TiME 8 

(4) ใชปุ้่ ม                 เพ่ือเลอืก 1, 2, 4, 8, 16, 32 หรอื 64 

(5) กดปุ่ ม                เพ่ือยืนยนัการตัง้คา่ 

5.6. UF-6  RS-232 Output  โหมดการเชือ่มตอ่สือ่สาร 

(1) กดปุ่ม                     เพ่ือเขา้สู่โหมดการตั้งค่า 

(2) หนา้จอจะโชวแ์สดง    232  1  

(3)  กดปุ่ ม                  เพ่ือเขา้เลอืกโหมด 

(4) กดปุ่ ม                   เพ่ือยืนยนัและหนา้จอจะโชวแ์สดงคา่ b 9600 

(5) ใชปุ้่ ม                    เพ่ือเลอืกคา่บอดเรทความเรว็ในการสง่ขอ้มลู 

(6) กดปุ่ ม                   เพ่ือยนืยนัการตัง้คา่ 

Mode:    232 0 : RS-232 Disable 
                  232 1 : Stable output – Format 1 
      223 2 : Stream output – Format 1 
      232 3 : Manual output – Format 1 
                   232 4 : Stable output – Format 2 
      232 5 : Stream output – Format 2 
                   232 6 : Manual output – Format 2                                                                                                                              
                   232 7 : Manual accumulate output – Format 3 
                   232 8 : Auto accumulate output – Format 3 
                   232 9 : Manual accumulate output – Format 4  
      232 10 : Auto accumulate output – Format 4  
                232 11~ 232 13 : LP50 printer is used  
Baud rate: B 1200: Baud rate 1200 
         B 2400: Baud rate 2400 
              B 4800: Baud rate 4800 
   B 9600: Baud rate 9600 
         B 19200: Baud rate 19200 
   B  38400: Baud rate 38400 
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ตวัอยา่งเอาตพ์ตุรูปแบบท่ี 1 :  

ตวัอยา่งเอาตพ์ตุรูปแบบท่ี 2 :  

ตวัอยา่งเอาตพ์ตุรูปแบบท่ี 3 :  

 

 

 

ตวัอยา่งเอาตพ์ตุรูปแบบท่ี 4 : 

 

 
 
 
 
 
 

 รูปแบบท่ี 3 และ รูปแบบท่ี 4 สามารถพิมพน์ํา้หนกัรวม โดยกดปุ่ ม                สองครัง้ และนํา้หนกัสะสมจะถกูลบออก 

 

การเช่ือมตอ่สือ่สารโปรโตคอล: 
UART signal of EIA-RS232 C 
รูปแบบ:  

1. Baud rate: 9600 
2. Data bits : 8 bits 
3. Parity bits: None 
4. Stop bits : 1 bit 

รูปแบบ 1 (232  1 – 3): 
HEAD1 (2 BYTES) HEAD2 (2 BYTES) 

OL – Overload  
ST – Stable NT – Net weight 

US – Unstable GS – Gross weight 
 

 

 

 

 

S/N    WT/lb 

--------------- 

0001      2.205 

0002      2.205 

--------------- 

0002      4.410

TICKET NO.0001  

G        3.000lb 

T        1.000lb 

N        2.000lb 

 

TOTAL NUMBER 

OF TICKETS 0001 

TOTAL 

NET       2.000
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5.7. UF-7    Speed Setting (*) ตั้งค่าความเร็ว 

Modes:   SPEED1  : ความเรว็มาตรฐาน 

   SPEED2  : ความเรว็สงู 

    SPEED3  : ความเรว็ตํ่า 

(1) กดปุ่ม                     เพ่ือเขา้สู่โหมดการตั้งค่า 

(2) กดปุ่ม                     เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ 

(3) กดปุ่ม                     เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ 

5.8. UF-8   Zero tracking (*) ค่าดึงกลบัศูนย์ 

Modes:   Zp   0  : OFF 

   Zp   1  : One division tracking at Zero 

   Zp   2  : Two division tracking at Zero 

   Zp   3  : Three division tracking at Zero 

   Zp   4  : Four division tracking at Zero 

   Zp   5  : Five division tracking at Zero   

(1) กดปุ่ม                      เพ่ือเขา้สู่โหมดการตั้งค่า 

(2) กดปุ่ม                      เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ  

(3) กดปุ่ม                      เพ่ือยนืยนั 
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5.9. UF-9   G Value setting ตั้งค่าแรงโน้มถ่วง 

(1) กดปุ่ม                 เพ่ือแสดงค่า G ของสถานท่ีตั้งแรงโนม้ถ่วง ประเทศไทย 978300 A 

(2) หากตั้งค่า G ของท่ีตั้งใหก้ดคีย ์              จากนั้นกดปุ่ม               หรือ              คียแ์ลว้              เพ่ือป้อนค่า G ใหม่ 

(3) กดปุ่ม              เพ่ือยนืยนั 

5.10. UF-10  Filt setting ตั้งค่าตัวกรอง 

Modes: FiLt 1  : Low 
    FiLt 2  : 
      FiLt 3  : 
    FiLt 4  : High 

(1) กดปุ่ม                      เพ่ือเขา้สู่โหมดการตั้งค่า 

(2) กดปุ่ม                      เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ  

(3) กดปุ่ม                      เพ่ือยนืยนั 

 

5.11. UF-12   Beep setting ตั้งค่าเสียงกดปุ่ม 

Modes: yS  oN  : เปิดเสียงบ๊ีบ 

    yS oFF  : ปิดเสียงบ๊ีบ 

(1) กดปุ่ม                      เพ่ือเขา้สู่โหมดการตั้งค่า 

(2) กดปุ่ม                      เพ่ือเลือกโหมดท่ีตอ้งการ  

(3) กดปุ่ม                      เพ่ือยนืยนั 
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6. Weight Calibrations (*) ตั้งค่าปรับเทยีบนํา้หนัก 

ในโหมดปรับเทียบนํ้ าหนกัให ้กดปุ่ม                   และ                 พร้อมกนัหนา้จอจะแสดง ECF-1 

 

กดปุ่ม                  และปุ่ม                   เพ่ือเลือกโหมดการปรับเทียบนํ้ าหนกั ECF-1 , ECF-2  or ECF-3   

6.1. ECF-1   Zero and Span Calibration ปรับเทยีบศูนยแ์ละปรับเทียบนํ้าหนัก 

(1) กดปุ่ม                  ยนืยนัหนา้จอจะโชว ์cALZ . 

(2) กดปุ่ม                  เพ่ือปรับเทียบศูนย ์

(3) หนา้จอจะแสดงโชวใ์หเ้ลือกนํ้ าหนกัท่ีจะปรับเทียบ 00.6.000 . 

(4) ใชปุ่้ม                 และปุ่ม                เพ่ือเลือกตาํแหน่งตวัเลข กดปุ่ม                เพ่ือป้อนค่านํ้ าหนกัท่ีจะปรับเทียบ 

(5) วางนํ้ าหนกัท่ีจะปรับเทียบลงบนถาดชัง่แลว้ กดปุ่ม                เพ่ือปรับเทียบ เคร่ืองชัง่จะกลบัสู่โหมดชัง่นํ้ าหนกั

โดยอตัโนมติั 

6.2. ECF-2   Zero Calibration ปรับเทยีบจุดศูนย์ 

(1) กดปุ่ม                  หนา้จอจะโชว ์cALZ . 

(2) กดปุ่ม                  เพ่ือปรับเทียบศูนย ์

(3) เคร่ืองชัง่จะกลบัสู่โหมดชัง่นํ้ าหนกัโดยอตัโนมติั 

6.3. ECF-3   Span Calibration  ปรับเทยีบนํา้หนัก 

(1) กดปุ่ม                 เพ่ือเขา้สู่โหมด, หนา้จอจะแสดงโชวใ์หเ้ลือกนํ้ าหนกัท่ีจะปรับเทียบ 00.6.000 

(2) ใชปุ่้ม                  และปุ่ม                   เพ่ือเลือกตาํแหน่งตวัเลข กดปุ่ม                  เพ่ือป้อนค่านํ้ าหนกัท่ีจะ

ปรับเทียบ 

(3) วางนํ้ าหนกัท่ีจะปรับเทียบลงบนถาดชัง่แลว้ กดปุ่ม                 เพ่ือปรับเทียบ เคร่ืองชัง่จะกลบัสู่โหมดชัง่นํ้ าหนกั

โดยอตัโนมติั 
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